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Sistemi di controllo a tempo continuo

- Modello di un sistema. Variabili di ingresso, di uscita, disturbi, parametri. Funzione di
trasferimento (richiami da programmi anni precedenti).

- Risposta dei sistemi del primo e secondo ordine (richiami da programmi anni precedenti).

- Classificazione dei sistemi di controllo a catena aperta, a catena chiusa e relative funzioni di
trasferimento. Controllo di tipo on-off, a previsione, a microprocessore.

- Errore a regime: errore di posizione, di velocita e di accelerazione per sistemi di tipo 0, 1 e 2.
- Disturbi additivi.

- Sensibilita.

- Diagrammi di Bode e polari(Nyquist).

- Modello di un motore in corrente continua e regolazione della velocita di rotazione tramite PWM.

Stabilita dei sistemi

- Stabilita dei sistemi e correlazione con la posizione dei poli.

- Criterio di stabilita di Routh-Hurwitz.

- Criterio di stabilita di Nyquist.

- Criterio di Bode.

- Margine di fase e margine di guadagno.

- Tecniche di compensazione con metodo di cancellazione polo-zero.
- Rete ritardatrice, rete anticipatrice, rete a sella.

- Regolatori industriali (PID)

Sistemi di acquisizione e distribuzione dati

- Architettura sistema di acquisizione dati a singolo canale

- Rilevamento e condizionamento dei segnali.

- Circuiti di condizionamento con AQO: inseguitore di tensione, amplificatori, differenziale,
convertitori corrente/tensione, convertitori resistenza/tensione.

- Teorema del campionamento (Shannon).

- Circuito S&H. Massima frequenza del segnale (sinusoidale) da convertire (con e senza S&H)
- Architettura sistema di acquisizione dati multicanale. Frequenza di campionamento con MUX
- Architettura sistema distribuzione dati a singolo canale

- Architettura sistema distribuzione dati multicanale

Board ARDUINO UNO

- Hardware della scheda. I/O digitali. Ingressi analogici. Uscite analogiche in PWM.

- Software. Programmazione in C. Struttura degli sketch. Gestione 1/O digitali e analogici.
Principali funzioni di conversione e temporizzazione. Gestione del display.
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